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»MASININIO MOKYMO SISTEMY TAIKYMO ROBOTO DINAMINES TRAJEKTORIJOS PATAISOS
NUSTATYMUI TYRIMAS“

Europos Sajungos fondy investicijy veiksmy programos 9 prioriteto ,Visuomenés Svietimas ir
Zmogiskyjy istekliy potencialo didinimas” 09.3.3-LMT-K-712 priemoné ,Mokslininky, kity tyréjy,
studenty mokslinés kompetencijos ugdymas per praktine moksline veiklg”

Projekto numeris: 09.3.3-LMT-K-712-16-0210

Projektui skirta finansavimo suma — 2816,33 €

Finansavimo $altinis — Europos Sajungos struktiriniy fondy léSos (Europos socialinis fondas)
Projekto finansavimo ir administravimo sutarties pasiraSymo data — 2019.10.14

Projekto trukmeé — ~ 6 mén.

Projekto veikly jgyvendinimo pradzia — 2019-10-14

Projekto veikly jgyvendinimo pabaiga — 2020-04-30

Projekto tikslas

Projekto tikslas - pagerinti studento mokslines kompetencijas sukuriant realaus roboto masininio
mokymo sistemg, galinCia kompensuoti roboto judesio statines ir dinamines paklaidas,
atsirandancias esant skirtingoms roboto padétims, skirtingiems greiiams ir apkrovoms.

Projekto veikly aprasymas

Realaus roboto masininio mokymo sistemos suklrimas ir tyrimas.

Projekto rezultatai

Konferencijy medZiagoje bei rankrastyje bus apraSomi svarbiausi pasiekti rezultatai: roboto
masininio mokymo sistema, kompensuojanti roboto judesio statines ir dinamines paklaidas,
atsirandancias esant skirtingoms roboto padétims, skirtingiems grei¢iams ir apkrovoms.



